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1. Investigacion de accidentes de trafico. Analisis
de causas y consecuencias

2. Seguridad en transporte colectivo de personas.
Vehiculos, sistemas de proteccion y movilidad
de PMR.

3. Mejora en la seguridad pasiva de los vehiculos
de transporte de mercancias.

4. Biomecanica del impacto aplicada a la mejora
de la seguridad pasiva de los vehiculos.
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5. Desarrollo y aplicacion de modelos para la
evaluacion y prediccion de los impactos del
transporte por carretera en la seguridad y
medio ambiente.

6. Sistemas de asistencia al conductor ADAS
relacionadas con el control inteligente de la
velocidad.

7. Sistemas alternativos de propulsion e impacto
medioambiental de los vehiculos automoviles.

8. Mecanica computacional aplicada al estudio del
comportamiento dinamico de los vehiculos.
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1. Investigacion en profundidad de accidentes de
trafico. Actividades

1. Investigacion in situ

2. Analisis de danos en vehiculos

3. Evaluacioén de lesiones M‘
a. Reconstruccion del accidente -
s. Métodos de analisis de causalidad de accidentes. Funciones de egu“

6. Determinacion de mecanismos de lesion
7. Evaluacion de eficacia

Estudios coste - beneficio

JCR 6

Proyectos EU 2

Proyectos con empresas 6
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de personas

1. Objetivo: Desarrollar mejoras en los procesos de diseino de los
vehiculos para aumentar su seguridad y eficiencia desde el punto de
vista estructural. y

i

2. Principales actividades:

1. Mejoras de las técnicas de modelado mediante MEF.

2. Correlacion con ensayos fisicos.

3. Aplicacion de nuevos materiales a los diseiios.

a. Definicion d elacion estadistica con la vida real.
Tesis
JCR

Congresos Int
Proyectos EU
Proyectos Plan Nac

Proyectos con
empresas
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3. Ingenieria de vehiculos de transporte de
Mercancias.

1. Objetivo: Desarrollar mejoras en los procesos de disefio de los vehicul
seguridad y eficiencia desde el punto de vista estructural. '

2. Principales actividades:
1. Mejoras de las técnicas de modelado mediante MEF.
2. Correlaciéon con ensayos fisicos.
3. Aplicaciéon de nuevos materiales a los disefios.
a. Definicion de especificaciones de cargas y correlacion estadistica con la
5. Influencia de la carga en el comportamiento dinamico. B
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la Mejora de la Seguridad Pasiva |
IPJI--J

1

Objetivos cientificos prioritarios ‘

Desarrollo, validacion y explotacion modelos

matematicos avanzados del cuerpo humano. — A

- Definicion y desarrollo de la biofidelidad de

los maniquies de impacto.

- Verificacion y mejora de los actuales

maniquies de impacto y sus Modelos Mat.

- Desarrollo de nuevos sistemas de sequridad

pasiva vy verificacion de los actuales.

- Desarrollo de reglamentacion internacional

sobre sistemas de seguridad pasiva.
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Caracteristicas prmmpales
» Superficie 1500 x 2200 (mm)

* Energia maxima: 125 kJ (600 kg a 56 km/h)
* Distancia maxima frenado 1200 mm

Equipamiento auxiliar:
» Adquisicion de datos (64 canales)
» Generador eventos (8 cargas pirotécnicas)
* Filmacion en alta velocidad: 4 camaras
 Sistema iluminacién HMI (12 focos)
» Seguimiento de imagenes (tracking)
» Brazo de medida 3D (FARO-Arm)
« Utillajes ensayo:
* R44, R129 frontal y lateral
* silla PMR(1ISO-10542), varias B&W, banco WSU...

Versatilidad en realizacidén ensayos: — ~ |
* Turismo (R16, R17, R44, R94, R129), ETC/ADAC Ny
» Autocar (R80, ADR68, FMVSS 208)

* Tren (APTA SS-C&S-016-99, GMRT 2100)

* PMR (ISO10542, AS2942)

» Pulsos ad-hoc (para investigacion: ASUCAR, UVA. J. ONO
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Capacidades: Maniquies Antropomorficos Instrumentados

Sensores:
Maniquies de impacto en propiedad (12+1): - Acelerémetros (> 70)
e 2X Hybrld Il 50th male e Células carga:
* 1x Hybrid 1l 95th male - maniquies: cuello superior ([4+2]x6c +
* 1x Hybrid 1l 6YO 1x2c), fémures (7x1c), tibias (24c), backplate
*1x TNO P3 (1x4c), abdomen (3x1c), pubic sinfisis (1x)
* 1x Q0, 1x Q1, 1x Q1.5, 1x Q3, 1x Q6, (1x Q10) - uniaxiales (4x50 kN + 5x20 kN + 1x25kN)
* 1x EuroSID 1 « de cinturén (4x)
* 1x EuroSID 2 » Medidores de desplazamiento (varilla e hilo)
Otros en alquiler - Medidores angulares

« Abdomen frangible (Hybrid Il 50th male)

Proyectos Activos junio 2016. Resultados Cientificos ultimos 5 anos.

Proyectos Europeos: Proyectos con Empresas: Tesis: Luis Guerra
* OPERA4FEV « CASTELLON JCR: 4

Proyectos Plan Nacional: * FAINSA Patentes: 2

* SANCA * SIEMENS Congresos: 7

* Equipamiento Serie Q « EURASLOG

Proyectos Nacionales Competitivos: | Ayudas Personal: 1 Campus Moncloa

* MISPOI (DGT) Colaboraciones Internacionales:

Proyectos CAM Competitivos: « EEVC SC y WG12 Biomechanics

- SEGVAUTO-TRIES  Tasks Force: 1xQ10 y 1XTHOR
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Aplicacion de modelos estadisticos avanzados. DRAG (Demand of
Road Use, Accidents and their Gravity

Desarrollo y aplicacion de
e metodologias de estimacion
de indicadores de velocidad
y exposicion

o L

Desarrollo y aplicacion de
metodologias de estimacion de
consumo energético y emisiones
contaminantes

3 »
Toneladas ' .,
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Evaluacioén y prediccion de los impactos del transporte por carret
{.\ seguridad y medio ambiente. Desarrollo y aplicacion de
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En los ultimos 5 anos:

PROYECTOS (liderados desde Unidad) |

Proyectos subvencionados en 4
convocatorias publicas

Contratos con empresas u otros 1
organismos

RESULTADOS Y DIFUSION e

Tesis Dirigidas
Articulos JCR
Otros articulos

O N O N

Libros o capitulos de libros
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6. Sistemas de asistencia al conductor ADAS relacionadas con el

control inteligente de la velocidad.
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Sistemas de asistencia relacionados
con la velocidad de circulacion

Sistemas de deteccion del entorno

X-by-Wire

Automatizacion de vehiculos para conduccion
autonoma o sistemas de evitacion de colisiones

Sistemas de seguridad basados en comunicacion
\"P) ¢
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En los ultimos 5 anos:

PROYECTOS (liderados desde Unidad) |

Proyectos subvencionados en 5
convocatorias publicas

Contratos con empresas u otros Vs
organismos
RESULTADOS YDIFUSION |
Tesis Dirigidas 1
Articulos JCR 27
Otros articulos 10
Libros o capitulos de libros 8
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7. Sistemas alternativos de propulsion e impacto
medioambiental de los vehiculos automoviles.

1. Objetivos:
1. Desarrollar sistemas de propulsion hibridos, eléctricos y con pila de combustible.

2. Desarrollar metodologias para la determinacion de los factores de emision vinculados a los
vehiculos, tecnologias de propulsion y combustibles.
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Proyectos EU

Proyectos con empresas 6
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8 . Mecanica computacional aplicada al estudio del
comportamiento dinamico de los vehiculos.

1. Desarrollo de modelos matematicos de distinto nivel de
complejidad, adecuados a los objetivos de las distintas
aplicaciones de dinamica vehicular.

2. Utilizacion avanzada de las herramientas informaticas
comerciales y de libre distribucion.

capacidades informaticas.

Ruedas dinamométricas de bajo coste
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#+Proyectos yResultados cientificos 2010-

2014:
Tesis 9
JCR 69
Congresos Internacionales 71
Congresos Nacionales 66
Proyectos P. Nacional 14
Proyectos con empresas 21
Proyectos europeos 6
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FIN DE LA PRESENTACION DEL GRUP!(

Datos contacto Grupo de Investigacion:
Francisco Aparicio Izquierdo

"TVIILSIANI

Web Grupo de Investigacion:



http://www.insia-upm.es/

